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inEVC移动车辆控制器



inEVC-S1-4移动车辆控制器，是在市场调研的基础上，针对遥控车辆推出的运动

控制器。其具有可实现标准化应用、快速部署、性能可靠，成本经济等特点，可以为客

户缩短开发周期，减少开发成本，降低产品风险。在通过编辑界面设置可以实现单舵

轮，双舵轮，三舵轮，四舵轮的控制，控制接收的命令来源可以是PLC或者支持通讯功

能、IO功能的遥控器等。其支持多种品牌电机驱动器，外设接口丰富，支持激光避障雷

达，电池通讯，警示灯等多种外设接口。

■简述

■功能参数介绍

项目 参数

工作模式：

支持舵轮安装方式：

移动车辆遥控控制

单舵轮、双舵轮、三舵轮，四舵轮

额定载荷：

运行速度：

运行轨道偏移：

停站精度：

支持避障雷达数量：

支持机械安全防撞接口：

控制器系统工作电压+电流：

供电电池电压检测范围：

I/O输入类型：

I/O输出类型：

外壳防护等级

运行方式：

使用环境

前进、后退、左转、右转、左平移、右平移、

顺时针旋转、逆时针旋转、指定角度旋转或者平移

100kg~40T（当前最大载重案例，可支持更大载重）

0~60m/min（可视舵轮机械情况而定）

±10mm（视机械安装精度而定）

±10mm（视机械安装精度而定）

2只

2接口

24VDC±10%，2A

15-60VDC

NPN

NPN

IP30

使用周围温度：-10-+50℃

使用环境湿度：80％RH�以下（不结霜和露）

下表为控制器功能参数
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■移动车辆主要部件系统组成图

下图为四舵轮移动车辆主要部件示意图

本图展示的是4舵轮结构时主要部件的架构图。单舵轮，双舵轮，三舵轮对应的部件会相应

的减少，但是总体架构是不变的。
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■控制器支持安装结构示意图

下图为单舵轮，双舵轮布局示意图

单舵轮             双舵轮
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     inEVC移动车辆控制器支持单舵轮，

双 舵 轮 任 意 位 置 安 装 的 全 向 遥 控 模 模

式。

     在舵轮安装时，分为具有辅助承重轮

和 非 辅 助 承 重 轮 两 种 。 在 载 重 比 较 大

时，或者地面起伏较大时，应该采用舵

轮加载减震措施的安装方式。这样舵轮

可以取得较大的摩擦力，并且减轻舵轮

承载重量，延长舵轮使用寿命。在调试

时，只需要将舵轮安装的相对坐标输入

控制器，并且指定旋转中心的坐标，即

可实现按照指定坐标运动了。



下图为单舵轮，双舵轮布局示意图

三舵轮             四舵轮
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         inEVC移动车辆控制器支持三舵轮，四舵轮任意位置安装的全向遥控模模式。

      在舵轮安装时，分为具有辅助承重轮和非辅助承重轮两种。在载重比较大时，或者

地面起伏较大时，应该采用舵轮加载减震措施的安装方式。这样舵轮可以取得较大的摩

擦力，并且减轻舵轮承载重量，延长舵轮使用寿命。在调试时，只需要将舵轮安装的相

对坐标输入控制器，并且指定旋转中心的坐标，即可实现按照指定坐标运动了。
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■控制系统电气架构

下图为inEVC四舵轮时电气控制架构示意方框图，

单舵轮，双舵轮，三舵轮有部分删减。

苏州凤凰动力工业有限公司     版权所有，本产品资料如有变动恕不另行通知。www.inagv.com05

     inEVC具有丰富的电气控制接口，具有2路can总线接口和6路RS485或RS232接口

（部分接口232和485可跳线）。具有许多专用的IO接口，例如三色灯接口，激光避障

雷达接口，机械式安全防撞接口，按钮接口，音乐喇叭接口，充电刷板管理接口，遥

控器IO控制接口，预留可分配IO接口等。具体详细接口定义，请查看本文的接口定义

表。

inEVC移动车辆控制器



■移动车辆主要部件系统组成图

下图为四舵轮移动车辆主要部件示意图

■安装尺寸 尺寸单位：mm

■安装注意事项

安装条件

使用环境

使用气体环境

※本品防护等级IP30，请安装在粉尘少，无金属粉末的环境中，避免短路

使用周围温度：-10�-�+50℃

使用环境湿度：80％RH�以下（不结霜和露）

禁止在腐蚀性，可燃性气体尘埃环境使用。
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■端口定义

端口电路图

端口定义表

输入输出端口详细定义
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inEVC移动车辆控制器 V1.0

注：自带48V电源电压检测，接CN-A1两侧端子，如

    不接将无法检测电压供电输入为24V，接CN-A1

    中间端子48V和24V在外部共地

CN-A1 电源检查+输入

CN-A2 串口总线

CN-A3 CAN总线

CN-A4 前警示灯

CN-A5 后警示灯

CN-B1 扩展通信

CN-B2 液晶屏

CN-B3 串口总线

CN-B4 驱动器使能

CN-B5 音乐报警器

CN-B6 机械式安全触碰传感器

CN-B7 遥控器通讯接口

CN-B8 急停

CN-C1 扩展输出

CN-C2 信号指示灯

CN-C3 IO输入

CN-C4 抱闸+扩展输出

CN-C5 复用占用

CN-C6 急停

CN-D1 舵轮位置及零点开关

CN-D2 舵轮位置及零点开关+遥控器接口

CN-D3 前避障传感器

CN-E1 遥控器接口

CN-E2 遥控器接口+避障区域切换

CN-E3 后避障传感器EX-485A

EX-485B

苏州凤凰动力工业有限公司     版权所有，本产品资料如有变动恕不另行通知。www.inagv.com07
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■通讯协议

遥控器通讯协议

※详见《inEVC-S1-4遥控器通讯协议》文档

PLC控制端口协议

※详见《inEVC-S1-4扩展通讯协议》文档

触摸屏设置通讯协议

※详见《inEVC-S1-4触摸屏设置通讯协议》文档

■控制器端口图

控制器端口分布图

版本信息

苏州凤凰动力工业有限公司     版权所有，本产品资料如有变动恕不另行通知。www.inagv.com13



下图为inEVC-S1-4端口分布图
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